
UNIONE EUROPEA

“INNONETWORK 2017” 
Modello 14B – Presentazione conclusiva del progetto

REGIONE PUGLIA
DIPARTIMENTO SVILUPPO ECONOMICO, 

INNOVAZIONE, ISTRUZIONE, FORMAZIONE E LAVORO

BANDO INNONETWORK 
“Sostegno alle attività di R&S per lo sviluppo di nuove tecnologie 

sostenibili, di nuovi prodotti e servizi”

Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

VE.M.A.S.A.
VEicolo Marino Autonomo Sicurezza e Ambiente
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• DIAMEC TECHNOLOGY S.R.L. (Impresa Capofila Raggruppamento)

• UNIVERSITA’ DEL SALENTO – Dipartimento di Ingegneria dell’Innovazione

• CNR-IAC

• INRESLAB scarl

• INGEL S.R.L.

• ROMEO S.R.L.

VE.M.A.S.A.
VEicolo Marino Autonomo Sicurezza e Ambiente

Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.
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Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

PARTNER IMPRESA CAPOFILA: Diamec Technology S.r.l.
ATTIVITA’ CARATTERIZZANTI: Automazione Industriale, Meccatronica
SETTORI APPLICATIVI: Automotive, Cosmetico, Alimentare, Elettrico, Ambientale, ecc.
PRODOTTI E SERVIZI: Macchine speciali automatiche, Linee automatiche e
semiautomatiche di assemblaggio e collaudo, Sistemi meccatronici integrati, Impianti
robotizzati, Sistemi di marcatura industriale, ecc.
LABORATORI/REPARTI: Progettazione Meccanica-Fluidica, Progettazione Elettrica-
Software, Lavorazioni Meccaniche, Montaggi Meccatronici e Test, Ricerca & Sviluppo
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Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

PARTNER OdR: Università del Salento – Dipartimento di Ingegneria dell’Innovazione
ATTIVITA’ CARATTERIZZANTI: Robotica Marina, Controllo di sistemi dinamici, Controllo e
ottimizzazione di sistemi complessi, Diagnosi e riconfigurazione dei guasti, Identificazione
parametrica e modellistica di sistemi, Robotica aerea, Veicoli autonomi intelligenti, ecc.
SETTORI DI RICERCA: Energie rinnovabili, Scienza e tecnologia dei materiali, Information
and Communication Technology, Autonmazione e Robotica, Tecnologie e sistemi di
lavorazioni meccaniche, Progettazione meccanica ed aeronautica, Ingegneria dei dispositivi
elettronici, ecc.
LABORATORI: Laboratorio COR – Control Optimization and Robotics
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Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

PARTNER OdR: CNR-IAC
ATTIVITA’ CARATTERIZZANTI: Sviluppo di modelli e metodi matematici, statistici e
computazionali di elevato carattere innovativo per la risoluzione, in ambito prevalentemente
interdisciplinare, di problemi di rilevante interesse applicativo per le scienze, la società e
l’industria
SETTORI DI RICERCA: Ingegneria, Scienze Mediche e Biologia, Ambiente, Finanza ed
Economia, Patrimonio Culturale, Sistemi di produzione, Informatica, ecc.
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Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

PARTNER OdR: InResLab scarl
ATTIVITA’ CARATTERIZZANTI: Attività di ricerca di base, industriale e di sviluppo
sperimentale con lo scopo di diffonderne i risultati, mediante l’insegnamento, la
pubblicazione o il trasferimento di tecnologie
SETTORI DI RICERCA: Industria 4.0, Energia & Ambiente, Information & Communication,
Produzione sostenibile, Mobilità sostenibile, ecc.
SERVIZI: Analisi e studi di fattibilità, Consulenza tecnico-scientifica, Trasferimento di
tecnologie, Sviluppo di proposte progettuali nell’ambito della programmazione europea,
nazionale e regionale, Servizi tecnologici di sperimentazione (prove e test), ecc.
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Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

PARTNER IMPRESA: Ingel S.r.l.
ATTIVITA’ CARATTERIZZANTI: Progettazione, ingegnerizzazione, montaggio, collaudo e
installazione di schede e sistemi elettronici
SETTORI APPLICATIVI: Elettronica industriale e civile, Efficienza energetica, Networking,
Domotica, Illuminotecnica, Sicurezza stradale, Sistemi di monitoraggio, ecc.
PRODOTTI E SERVIZI: Schede e sistemi elettronici, Sistemi e componenti domotici, Safe
Man Walking, Power optimizer, Burning control, Localizzatore GPS/GPRS, WWM, ecc.
LABORATORI/REPARTI: Linea di produzione a tecnologia avanzata SMT (Surface
Mounting Technology)
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Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

PARTNER IMPRESA: Romeo S.r.l.
ATTIVITA’ CARATTERIZZANTI: Design, realizzazione e posa in opera di elementi
architettonici, decorativi e di arredo
SETTORI APPLICATIVI: Edilizia, Restauro, Architettura di interni, Ricerca & Sviluppo, ecc.
PRODOTTI E SERVIZI: Archi flessibili in pietra/legno, Volte flessibili, Scale elicoidali,
Facciate ventilate, pannelli con frammenti di pietra o legno, Design di interni ed esterni, ecc.
LABORATORI/REPARTI: Laboratorio R&S, Reparto Falegnameria, Reparto Pietra, Ufficio
Progettazione
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Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

MISSION: VEICOLO MARINO AUTONOMO PER LA SICUREZZA E L’AMBIENTE

Monitoraggio dello stato di salute delle acque;

Analisi visive e fisiche (tratti costieri/paesaggistici, strutture semi-sommerse, ecc.);

«Sentinella marina» e soccorso marittimo (ad es. soccorso bagnante in difficoltà
dopo segnalazione S.O.S.);

Prototipazione virtuale/reale di un veicolo autonomo «green» realizzato con
materiali innovativi e con un elevato contenuto tecnologico;

Raccolta, trasmissione e archiviazione automatica del flusso dati per successiva
elaborazione e/o rappresentazione.
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Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

Prototipo virtuale e reale catamarano VE.M.A.S.A.
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Prototipo virtuale e reale catamarano VE.M.A.S.A.
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Sistema di Propulsione Elettrica (motori elettrici + batterie + carica-batterie)
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Sistema di Analisi delle acque (sonda multi-parametrica + Black Box +
Verricello)
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Codice Progetto: SPVLAT3
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Sistema di Visione Intelligente (telecamera ad alte prestazioni + PC,
discriminazione ostacoli, elaborazione immagini/video, ricostruzione 3D)
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Sistema di Segnalazione S.O.S bagnante (Braccialetto S.O.S.)
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Unità Centrale di Diagnosi veicolo + Sistema NGC + Sistema di
Alimentazione Autonoma (batteria LiFePO4 + pannelli fotovoltaici)
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Database, Consolle SW ed Interfaccia web
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Riunioni periodiche di aggiornamento stato avanzamento lavori, tavoli tecnici e
call/video-conference per individuazione/analisi soluzioni tecniche;

Realizzazione prototipo virtuale, simulazione e convalida dei risultati;

Ricerca Industriale, Progettazione, Sviluppo Sperimentale, Prototipazione, Test e
Collaudo preliminare dei seguenti moduli integrati:
- Sistema di Analisi delle Acque (sonda multi-parametrica Aquaread AP-5000 +
Black-box + AP-PC-Kit);
- Sistema di Visione Intelligente (telecamera BOSCH MIC IP Starlight 7000i + PC
NEXOM Nvis 3542);
- Sistema di Alimentazione Autonoma (batteria Zenith ZLI024035 + regolatore di
carica Western Co WRM15-dualB + n.2 pannelli fotovoltaici TP660P):
- Sistema di Propulsione Elettrica (n.2 motori Torqeedo Cruise 2.0 RL + n.2
batterie Torqeedo Power 24-3500 + n.2 carica-batterie Torqeedo Charger);
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- Sistema di Segnalazione S.O.S. bagnante (dispositivo S.O.S. indossabile;
- Sistema NGC (ADVANTECH PCM-3365°-S3A1E + USB-COM485-PLUS4 +
MICROSTRAIN 3DM-GX5-45 GNSS/INS);

- Realizzazione database VE.M.A.S.A. per archiviazione e storicizzazione dei dati;

- Realizzazione consolle/interfaccia web per gestione/controllo parametri veicolo;

- Test e Validazione del Sistema Integrato (montaggi e collaudi finali);

- Pubblicazione e diffusione dei risultati (social media, siti web, fiere digitali, ecc.).
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RISULTATI OTTENUTI TRASFERITI IN PRODUZIONE:

• Prototipo veicolo marino autonomo VE.M.A.S.A.
• Prototipi moduli integrati (Sistema di Analisi delle Acque, Sistema di Visione Intelligente,

Sistema di Alimentazione Autonoma, Sistema di Propulsione Elettrica, Sistema di
Segnalazione, Sistema NGC)

RISULTATI CHE PERMETTEREBBERO DI IMPOSTARE NUOVI PROGRAMMI DI R&S:

• Prototipo veicolo marino autonomo VE.M.A.S.A. (ad es. progetto ARES-MIUR).

BREVETTI DEPOSITATI: Nessuno.
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Codice Progetto: SPVLAT3
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MERCATI DI RIFERIMENTO:

• Nautica amatoriale;
• Nautica professionale;
• Nautica istituzionale/difesa/controllo.

RICADUTE ECONOMICHE PREVISTE:

• Maggiori ricavi (grazie alla produzione di più esemplari di veicolo marini autonomi);
• Inserimento veicolo marino in progetti innovativi di robotica marina di più ampio respiro

ad esempio con modelli di «Nave Estesa» (Progetto ARES-MIUR)
• Aumento delle risorse tecnologiche, produttive ed occupazionali (espansione in un nuovo

mercato).
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SCENARI APPLICATIVI DI RIFERIMENTO:

• Sorveglianza e monitoraggio dello stato di salute delle acque (ad es. per Ministero
dell’Ambiente, Regione Puglia, comuni costieri e in generale rivieraschi, Istituti di Ricerca,
ecc., Enti territoriali, ecc.);

• Sorveglianza delle coste (ad es. abusivismo edilizio, erosione costiera, macro-fenomeni
come frane e cedimenti, ecc.);

• Sorveglianza e monitoraggio di strutture semi sommerse (ad es. per dighe, pontili,
tubature, ecc.);

• Soccorso marittimo natanti in difficoltà (ad es. per gestori di lidi marittimi).
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Il progetto VE.M.A.S.A. è stato ampiamente pubblicizzato dai partners sui principali canali
divulgativi (social media, siti web, ecc.), soprattutto grazie agli strumenti web 2.0
(Facebook, LinkedIn, ecc.). oltre che Mail Marketing, Meeting e canali diretti

Un’ottima vetrina pubblicitaria è
stata la fiera digitale HANNOVER
MESSE 2021, una delle più
importanti fiere per la
Trasformazione Industriale a
livello internazionale.



Il Progetto: Riferimenti

UNIONE EUROPEA

“INNONETWORK 2017” 
Modello 14B – Presentazione conclusiva del progetto

REGIONE PUGLIA
DIPARTIMENTO SVILUPPO ECONOMICO, 

INNOVAZIONE, ISTRUZIONE, FORMAZIONE E LAVORO

VE.M.A.S.A.
VEicolo Marino Autonomo Sicurezza e Ambiente

Codice Progetto: SPVLAT3
Denominazione ATS: D.U.R.C.IN.LAB.

PARTNER NOME e 
COGNOME

RECAPITO 
TELEFONICO E-MAIL

DIAMEC 
TECHNOLOGY S.R.L.

Giuseppe Girone 080-2056995 giuseppe.girone@diamec.it

INRESLAB SCARL Domenico Mazzone 080-2256905 d.mazzone@inreslab.org

INGEL S.R.L. Leonardo D’Alessandro 335-7174080 dalessandro@ingelsas.it

ROMEO S.R.L. Claire Piffaut 333-8050132 piffaut@ateliers-romeo.com

CNR-IAC Nicola Mastronardi 080-5929740 n.mastronardi62@gmai.com

UNISALENTO Gianfranco Parlangeli 3384827032 gianfranco.parlangeli@unisalento.it
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